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WInGPS 4 Voyager is uitsluitend bedoeld als hulpmiddel voorgadie aan boord.

Gewaarschuwd wordt om de gegevens uit het programma noeitigésbron van informatie
voor navigatie te gebruiken, maar alle beschikbare informdtiev omgeving hiervoor te

gebruiken. Stentec Software is niet aansprakelijk voor evierdabade als gevolg van

gebruik van dit programma.
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WInGPS 4 Voyager Gebruikershandleiding

Samenvatting

Door het lezen van deze handleiding en het oefenen inadisabde leert u WinGPS 4
Voyager optimaal gebruiken. Deze beknopte handleiding biedt de ketbvooral inzicht in
de mogelijkheden van Voyager. Voor het opdoen van praktische kbimisoe u precies
een route uitzet, wordt verwezen naar de Video Tutoriatsnap website (in voorbereiding).

Een demoversie van WIinGPS 4 Voyager is binnenkort te downloatetievGPS-freeware
pagina opvww.stentec.com
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1. Inleiding

WinGPS 4 Voyager biedt reizigers een complete navigat@ssiplg voor de navigatie laptop
of PC aan boord incl.AIS en stuurautomaat. Werken metnadlee GPS (muis) is ook
mogelijk. Door volledige intergratie van wind en stromingGiiib files is eenvoudig de
aankomsttijd te voorspellen en tevens de snelste route teebepi kan in planningsmode
maar ook tijdens de reis in navigatiemode. Zeilers gebruilegmdur een polair diagram
waarin de eigenschappen van hun schip zijn vastgelegd.

Voyager wordt door Stentec in samenwerking met beta-testzeddwijd, geheel
onafhankelijk ontwikkeld van andere GPS-navigatieprogramma’s.

Deze handleiding behoeft zeker nog uitbreiding en aanvulling mewneontwikkelen of
gewijzigde programma onderdelen. Suggesties voor verbeteengvgigraag tegemoet bijv
naarhelpdesk@stentec.corDe laatste versie van de handleiding kunt u downloaden van de
GPS-freeware pagina opyvw.stentec.com

De betekenis van de in de handleiding en programma gebruikterteen afkortingen kunt u
terug vinden in het hoofdstubefinities gebruikte termen, achterin deze handleiding.

2. Gebruikersrechten

Als licentiehouder van WinGPS 4 Voyager verleent Stentec Saftwaet recht om het
programma op slechts 2 PC'’s te installeren en in combinadt geschikte digitale kaarten te
gebruiken voor GPS-navigatie. Tevens heeft u recht op gratiagydvelke u vanuit het
programma menu bij Help/Zoek naar update online kunt binnenhalen.

3. Installatie van programma en digitale kaarten
U navigeert op voordelige DKW1800, ANWB, Navkom, BSB of NV kaarten

De WInGPS 4 Voyager CD-ROM bevat de setups voor de volgente Voor de
downloadversie kunt u deze van de GPS Freeware paginanopstentec.contlownloaden:
- DKW Manager (Installatie van DKW2, BSB, NV (v.a. 2008) en DKW1 kangets.
Tevens verwijderen, activatie en bijwerken van DKW1800-s®agistreer BSB en NV
voorafgaande aan installatie.
- COM poort Plug&Play blocker (voorkomt zwevende muisprobleem bij XP/Win2000)
- DKW Builder Lite (Om zelf kleine kaartensets te maken)
- Gebruikershandleiding en Tutorial Video’s (in ontwikkeling)

Uw licentiecode voor installatie vindt u in de verpakkingsdoos bdee@D, of in de mail
met download instructies. Na installatie dient u WinGPS 4 Vewyagline te activeren m.b.v.
uw user account.
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4. VVoyager aanpassen aan uw schip

Na de eerste keer opstarten kunt u WinGPS 4 Voyager de dewramste instellingen geven:
Bestand/EigenschappenStel bij Regio en Schip uw gegevens in
Bestand/Importeer. Importeer het polair van zeilschip uit de bijgevoegde\gst
polairen, kies een gelijkend schip of voer uw polair handmiatigj inavigatie/polair
diagram beheer. Een polair samenstellen of bijwerkeopgienomen gegevens is
mogelijk met de record knop onder polair. Selecteer dit pbigiRoute instellingen
als standaard.

Grib files kunt u downloaden bijavigatie/Grib-beheer.Kies bij Download als bron
Grib.us voor weer en BSH voor stroming in Duitse bocht, Noordzé&gostzee.
Selecteer eerst de file voor een Update. Nitigatie/Grib open kunt u NLTides
stroming aanzetten en met de linker muisknop een kruisje zgitda kaart voor
grafische weergave van de weers- of stromingsvoorspgioayalsnog alleen BSH).
Bij Instrumenten/instrumentenbeheerstaat standaard een GPS aan een COM poort.
Voeg instrumenten en COM poorten toe en stel deze inig@tsehappen. Baudrate
38400 voor AIS. Verbindt deze door met de muis een lijn te trekissen de
cirkeltjes. Bij een multiplexer staan meerdere instrumeope@én COM poort. Na het
starten van de communicatie kunt u de NMEA berichten balijket deNMEA
Monitor .

Bij Instrumenten/Simulatie kunt u de Simulatiemode om navigatie te trainen

Bij Beeld/Eigenschappen/AlgemeeKaartviewers instellen (ook met
rechtermuisknop).

DKW?2 kaarten voor Voyager zijn te koop in Stentec online shopwap.stentec.comNeem
contact op met onze helpdesk als u problemen ondervindt of Segde=gft
(helpdesk@stentec.comf 0515-443515).

5. Het programma leren kennen

Met de plus/min knoppen kunt u de kaart inzoomen. Dit kan ook rmetuiswieltje.
Door dubbelklikken met de linker muisknop zoomt u in op 100% scherpe Eaarkeer
uitzoomen geeft meer overzicht bij voldoende scherpte.

Naast de plus/min zoom knopjes vindt u 2 knoppen om het kaarthigteldte maken,
waardoor overheen getekende informatie, zoals routes en windrediadelijk zichtbaar
worden.

Alle knoppenbalken zijn te verslepen via de ribbeltjes e@or eigen indeling.
Veel vensters zijn dockable (langs de kant te parkerem@ydwar het hoofdkaartvenster
kleiner wordt. Als een venster niet gedockt is, ligt dit aleondergrond heen.

Met de rechter muisknop kunt u kaarten naar de voorgrond hajexig&ischappen kunt de
eigenschappen van het kaartvenster instellen.
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Beeldinstelling
In het menu bij Beeld/Eigenschappen kunt u via tabbladen dmalte instellingen en de
instellingen van ieder kaartvenster afzonderlijk instellen.

Algemeen | Hoofd kaartvenster || Extra kaartvenster 1 | Extra kaartvenster 2

[l

Algemeen
Scherm
schermyverversing: j
y 0.1 1 10
Schaal
_ Cursorgroothe: :|
:@: klein gemiddeld  groot
Trajecten Machtbeeld inkensiteit: J
P
i\:") 3% 30% B0%:
Kleuren

Deze zijn weer onderverdeeld in Beeld, Schaal, TrajesteKleuren.

- Een schermverversing van 0.1 s geeft vloeiende beweguageaw eigen schip en
AIS schepen maar ook een hoger energieverbruik.

- Een grotere GPS-cursor is beter zichtbaar. Bij Kleuren éamtkleur kiezen.

- De intensiteit vajn het nachtscherm kunt u ook met de F11 etoEts2n instellen.
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Kaartvensters

De Voyager heeft een hoofdkaartvenster en 2 extra kaartvenBeze kunt aanzetten bij
Beeld, verslepen en groter maken. leder venster heeftedfele kaartknoppenbalk om het
venster in te stellen
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Van links naar rechts Volgmode kiezen, In/uitzoomen, helderikittartbeeld, vectoren
aan/uit, kaart selecteren uit de kaartcollectie, tkaliectie kiezen en kaartenbeheer.

Kaartbeheer toont alle kaarten die op uw PC geinstalleerdAigen die kaarten worden
zichtbaar in het kaartvenster, waar een groen vinkje voorstaat.

Kaartcollecties kunt u eenvoudig zelf maken met kaartbeheedariaip Opslaan als. U kunt
bijv van de DKW1800-serie kaarten alle overzichtskaartepatien om overlap te
voorkomen. Deze instelling slaat u op bijv. onder de naam 1800-2008.

Tip: Met de rechter muisknop kunt u de bovenliggende kaart verbddgds hetzelfde als
het vinkje in kaartbeheer uitzetten. Handig voor het makerkaartcollecties.

Let erop dat kaartvolgorde te herstellen na een bepaaddeniear de voor of achtergrond te
hebben gebracht. Check bij een onscherp beeld of de Kaartelgojs staat.

Instellingenmap

De Instellingenmap met trajecten (map tracks) en errdopgunt u vinden door bij de Start
van Windows/Alle programma’s bij WinGPS 4 Voyager/Help/Opestdllingenmap.
D:\Documents and Settings\All Users\Application Data\S®#enGPS\4 Voyager
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Instellen van de tijd- en pixelschaal

De tijdschaal bepaald de lengte van de voorspelde trajeat)(ba ook de lengte van alle
vectoren als deze op tijdschaal staan ingesteBda|d/Eigenschappen/Algemeen /Schaal

Schaal stroming maal 10 is om de vaak kleine stroomatetheaast de vaak veel grotere

wind op het scherm als pijl zichtbaar te maken.

AIS de vectoren (pletJES) van Wind, Stroming Algemeen | Hoofd kaartvenster | Extra kaartvenster 1 | Extra kaartvenster 2

etc worden getekend met Gebruik tijdschaal
worden deze groter bij inzoomen. Bij een
schaal van 5*2minuten geeft de punt van de

4

Scherm

pijl te verplaatsing aan van bijv de wind in 10
minuten.

4

Schaal

Tip:Pas bij Gebruik tijdschaal de tijdverdeling
aan, aan de grootte van het water en uw
gemiddelde snelheid.

De standaard instelling bij Voyager is echter
Gebruik pixelschaal. Door het aantal Pixels
per knoop te wijzigen bepaald u de lengte van
de vectoren (ook wind en stroming).

Bij Gebruik pixelschaal is de lengte van de
vector onafhankelijk van de zoomfactor. De
lengte in pixels is evenredig met de snelheid.
Deze nieuwe instelling is ook de
standaardinstelling omdat je aan de hand van
de lengte de snelheid al snel de echte snelheid
leert interpreteren.

o N
J

Trajecken

.
[3-)
A

Kleuren

Algemeen

Schaal stroming {10x):
Tijdschaal

Aantal segmenten:
Tijd per seqgment:
Yectorschaal

Schaalmodus:

Pixels per kn:

Diepteschaal

Pixels per meter:

O
5
2 | minuten
(") Tijdschaal
(%) Pixelschaal
2 | pixels
50 | pixels
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6. Oefenen in simulatiemode

Een virtuele reis maken met WinGPS 4 is mogelijk
dankzij de simulatieoptie. I.p.v. een GPS aan te
sluiten wordt een NMEA183 GPS-signaal door de
computer zelf aangemaakt.

Zet hiervoor de GPS-cursor op een goede plek op
kaart (met de rechter muisknop en GPS/Zet GPS-
positie).

Start de simulator ménstrumenten/Simulatie, en
stel snelheid en koers in, en u ziet uw schip varen.
bij Navigatie/Navigatie-info (F4) aan. Bij “huidige
status” staat uw snelheid SOG (Speed over Groun
en uw koers COG (Course over Ground).

Er wordt een vector (pijl) getekend waarvan de
grootte de afstand is die in een bepaalde tijd met d
huidige snelheid wordt gevaren (bij Gebruik
Tijdschaal).

Mavigatie-info

x

[+] GPS Status

N 52° 44.440°

9-5kn 14-3nmile 3040
50G DOG COG
A SAT 8 qebruilr 8 in beeld hdl:lp 1.4m

O 5° 24.2271°

[=] Instrumentstatus

[=] Laylines
jC gebruik vector kleuren [ _
— -
S i . —
& R
\\ e o
—— 5T
3 i B _ ;
, "",,
z b, =
~ 7 3
= ~
imulatie x
500G 95kn | [ o Diepte
4 1 z
Coa IR
— ﬂ
N CoiG 303.5° -
I
. T
[~ Automatische route -
[ Precisie sturen 2 175m

o = | i
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7.Uw gevaren trajecten in beeld

De kleur van een traject kunt u wijzigen bij Trajecteaj@ctinstellingen. Zorg dat daar het
vinkje Automatisch traject bijhouden aanstaat. Als de Comnatiaiof de GPS-simulator
aanstaat wordt er door Voyager automatisch een traject bijgemowdlke standaard als een
rood spoor op de kaart wordt getekend. Als Communicatie of @R8asor stopt wordt het
traject gestopt. De startdatum en tijd wordt als defaahlmbij het begin van het traject
neergezet.

Via beeld/eigenschappeunt u de Trajectnamen, het punt- en tijdinterval instearhet
traject wel of niet op de kaart tonen. Zet op groot wateialabels bijv om het uur en
tijdpunten om de 10 minuten. Aan de afstand tot te punten kziahthoe hard u voer. Met
stroom tegen staan de punten dichter bij elkaar dan met sineem

Alle gevaren trajecten kunt u terugvindenthdjecten/trajectbeheer. Zie hier onder.

# Trajectbeheer _ o] =i
Trajecten I
| jg Markeer de trajecten die u op de kaart wilt tonen |
Zichtbaar | Maam Start tijd + Cinur Afstand Gem. snelh. |
Harlingen-Terschelling 2006-10-13 20:13:30 12h O6m 465 78.5 nmile 6.5kn =~
= 2006-10-13 19.57.37 2006-10-13 19:57:37 15m 30s 1.67 nmile 6.5 kn
Testtraject Z006-10-13 19:49;11 &m 16s 1.26 nmile 2.1 kn
= 2006-10-11 20.21.10 2006-10-11 20:21:10 25m 00s 2,08 nmile 5.0 kn
O 2006-10-11 20.135.42 2006-10-11 20:135:42 &m 525 0,571 nmile 5.0 kn
| 2006-10-11 17.34.10 2006-10-11 17:34:10 zh 34m 365 12.8 nmile 5.0 kn
= 2006-10-1017.21.33 2006-10-10 17:21:33 Zh 20m 11s .15 nmile 3.5 kn
I:I 2006-10-10 11,1117 2006-10-1011:11:17 4h 57m 24s 17.3 nmile 3.5kn
O 2006-10-04 15.29.06 2006-10-04 15:29:06 12m 49s 6,29 nmile 29,4 kn
Geimporteerd traject - 2006-08-28 13.46.34 2006-03-28 14:45:29 4h 28m 225 14.7 nmile 3.3kn
Geimporteerd traject - 2006-03-28 07.17.36 2006-05-25 05:16:31 Sh 25m 42s 28,9 nmile 5.3 kn
|
lud
|
=) 105 m _I
-
Zoeken | E-Mail | Yerwijderen |
_ Qe |

Door de hokjes links groen aan te vinken kunt trajecten zichthaleen. Door regels blauw
te selecteren kunt u trajecten zoeken, e-mailen of vemgipd€trl en Shift kunt u gebruiken
om meerdere trajecten te selecteren. Trajectnamen kuijigen door er met de linker
muisknop op te klikken. Ook is sorteren mogelijk door bovenaan de kaarterklikken,

bijv op Naam, Starttijd of Afstand.
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8. Multi-track replay optie

Een leuke optie is het bekijken van het gevaren
trajecten door in het menu bij trajecten traject
replay aan te zetten. Als de communicatie of

Traject replay

MHarme Time S0G COG

simulator aan staan of zijn geen zichtbare RO — - | : 35:: R
trajecten, dan is de Traject replay grijs en niet aan
te zetten. Datum: 13 januari 2006 Tijd: 21:22:39 (UTC +60 min)

Zet daarom bij trajectenbeheer een aantal v

trajecten aan (zichtbaar maken met vinkje) en (1] 154305

start Traject Replay op bij trajecten. U ziet nu een
tijdbalk met de naam van de zichtbare trajecten.

b

Als u nu met de linkermuisknop op het traject klikt wordt er leeotje getekend langs het
traject en kunt u datum, tijd, snelheid (SOG) en koersG&lezen, zoals in de figuur
hierboven. Ook kunt u met de muis een tijd selecteren opdtdali en op de kaartvensters
wordt het schip getoond.

De traject replay optie is ideaal om thuisblijvers laterreis te tonen. Tijdens het afspelen
kunt u de volgmode naar wens instellen bijv. Chart Up volgelueomatische cursorpositie.

Analyse van zeilwedstrijden

De traject replay optie kan uitstekend worden g7
gebruikt om zeilwedstrijden te analyseren. . 85‘-...3"
Wel moet iedere deelnemer na afloop een traject e L QENgs
kunnen aanleveren met tijdinformatie. Dit kan d R
vanuit een navigatie-laptop met een WinGPS {£2 [
navigatie programma, maar ook bijv uit een \
handheld GPS. Bij het opslaan van trajecten in \. &
sommige GPS’en gaat soms de tijd verloren N ==
waardoor deze niet meer bruikbaar is voor R
replay. Gebruik in dat geval het actieve traject /
met tijdinformatie. _/

. . Traject informatie x
De trajecten van alle deelnemers kunt u in
Voyager importeren. In trajectenbeheer kunt (| | Mame | Time | S0G | CoG |
het beste de scheepsnaam of zeilnummer Boatz 17.0kn  51.2°
gebruiken als traject naam, om de schepen Bnat] o 16.9kn  309.4°
tijdens de replay goed te kunnen onderscheidgn.
Uiteraard dient u ook de trajecten zichtbaar te Datum: 16 okkober 2006 Tijd: 22:02:41 (UTC +120 min)
maken. r J |
De replay van de wedstrijd kunt u nu starten. ﬂ' il ﬂ' ﬂ' _[>| [sss =]
Voor de analyse kunt u o.a. gebruik maken van

de pauze knop, terugspoelen en inzoomen.
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9. Afstandsmeting, peillijn, ankerwacht en nachtscarm

Afstandsmeting

Met eenvoudige muisklikken kunt u een meervoudige lijn
(polygoon) tijdelijk op uw digitale kaart klikken en de punten)Navisstis | Waypoints Routes Trajectsn Wind
hiervan verschuiven. Tussen de punten wordt zowel afstangals#fstandsmeting | & @ﬁ
koers aangegeven en bij ieder punt ook de afstand vanaf h@t  Verwiider afstandsmeting i
eerste punt. Als u met een afstandpunt op uw schip klikt, dan  Ankerwacht
beweegt dit punt mee met uw schip en heeft u de afstand efg; Navigate -info F4
koers tot vaste kaartobjecten als boeien constant in beeld. 1 69 km
. . . .. 1,69 kmy, .
Deze handige functie kunt u gebruiken om te kijken welke | | o 108X} 324,67 35
koers u moet varen tot een vast object op de kaart. Da@fsta g a '
of hoek tussen twee kaartobjecten kunt u meten en vergelijke
met uw radarbeeld. Omdat de koers erbij staat en u de punten
kunt verschuiven is de afstandsmeting in principe ook te
gebruiken voor bijv een driehoekspeiling om uw positie te
bepalen als uw GPS uitgevallen is.

—

Tip! De afstandsmeting kunt u ook gebruiken om te bepale
wanneer u overstag moet gaan om een boei te ronden. Zet|de
windvector in de juiste richting en trek een lijn tussdnisen
boei. Als de verschilhoek nul wordt dient u overstag te gaar.

Peillijn N 7 y
Via Beeld/Eigenschappen/Toon pijllijn kunt u een lijn trekken N _ i
vanuit uw cursor naar een ander punt op het scherm, net als de S 199 nmile|
Electronic Bearing Line (EBL) van uw radar. In tegenstelling, . il 35897
tot de afstandsmeting is dit punt niet gekoppeld aan de kaart? \.\

5, ™
De peillijn is handig om snel afstanden en koersen terpeite S

uw schip heen. Zie de figuur rechts. Voor de veranderende
koers en afstand naar een bijv een boei is echter beter de
afstandsmeting te gebruiken. e

o

Let op:Als Afstandsmeting actief is kan de peillijn niet worden f
geactiveerd en omgekeerd !
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Nachtscherm

Om te vermijden dat u bij het donker worden verblind wordtdivaangeraden eerst de
verlichting van uw beeldscherm te dimmen en pas vervolgenmsahbbtscherm optie van
Voyager te gebruiken. Zo behoudt u een optimaal contrast en basgaargie.

Het nachtscherm van Voyager kunt u via het menu of meNGtanzetten. Met de knop F11
en F12 kunt u de helderheid regelen.

Ankerwacht

AIS energlebeheer geen prObIeem Voor u IS kunt u NavigatiakWaypuints Routes Trajecten Wind Logboek Beeld Help

voor anker de ankerwacht-optie gebruiken. Na Asienieneli B eknagpons P+ (@ @

‘Werwijder afstandsmeting

activeren wordt er een ankertje getekend op de plefy———
waar voor anker ligt. U kunt nu de afstand instellenig wwers
hoe ver het schip zich mag verplaatsen. Houd hierbij
rekening met stroom of wind draaiingen, en de
ankerlijn-/kettinglengte.

Ainkenuacht

o a] 2 8Q
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10. Aansluiten van GPS en andere boordinstrumenten

De eerste keer een GPS of ander NMEA instrument instétlet u via
Instrumenten/Instrumentbeheer. Selecteer bij Poorten en Iresttemde juiste COM poorten
en instrumenten en verbind deze door met de linker muisknopidijigjslepen van de rondje
van de instrumenten naar die van de poorten. Op die manielt vevfoyager hoe u uw
Instrumenten op de PC aangesloten heeft.

Handige Tips

Gebruik ComPort Plug&Play blocker om het juiste COM poort numeneinden

Stel de Baudrate voor de COM poort van een AIS ontvangerden&chappen in op 38.400.
Geef bij de eigenschappen van een Repeater of Stuurautoetaaeer NMEA berichten op
dan u nodig heeft om overflow te voorkomen. Raadpleeg hiervoor desftinglvan het
betreffende apparaat.

#, Instrumentbeheer

|§ w Poorten - -:_:_J.-1 Instrumenten -

COMG [l GPS- =]
ol |§|ﬁ GPS-ontyanger

Pralific USB-to-Serial Comm...

[ Eigenschappen. ..
Dit inskrurment gebruiken

Eigenschappen. ..

Mavigatie-info b4

[+] GPS Status

Zet voor eenvoudig gebruik de vinkjes bij 52° 58'04.752" N 5°36'14.892" 0

Leeway en Stream bij navigatie info UIT 0.4 4.2 i 327°
Voyager tekent dan altijd het bootje in de S0G DOG COG
richting van de grondkoers zonder rekening teEE SAT 6 gebruikt 11 in beeld hdop 2.2 m
houden met eventuele drift. [=] Instrumentstatus

[=]Laylines

[«|LEEWAY [|STREAM vectorkleuren
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GPS-ontvanger,

algemeen | Filkering

Megeer 2D fix
Verwijder skoringspieken in de positie
Minimale aroakte:
Maximale duur:
Filker positie
Achterloopafstand:
Filter SOG en COG
Drempehyvaarde S0G:
Tijdconstante:
Filter ROT

Tijdconstante:

100 | m

5.0(s

2.0(m

0,19 [kn

5.0(s

5.0(s

GPS-filter

Bij de GPS Eigenschappen in Instrumentbeheer kunt
met het 2tabblad een filter aanzetten om een
gedempt GPS signaal te krijgen zonder
storingspulsen.

Het gefilterde signaal wordt ook doorgestuurd naar de
repeater en stuurautomaat en kan koersalarm
voorkomen. Tevens telt de DOG niet door als u voor
anker ligt en wordt het ankeralarm niet onnodig
geactiveerd door stoorpulsen.
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11. Volgmodes

In de kaartknoppenbalk zit vindt u links van de inzoom knop (+),

de knop, waarmee u per kaartvenster, de volgmode kuntenstell i - o =0 | %= e ﬁ@
o _ % Vergrendel op 100%:
Bij Niet volgen loopt de GPS cursor over een stilstaandd.Kaar
deze stand kunt u de kaart met de linker muisknop schuiven. 3 et valgen
Bij alle andere volgmodes loopt de kaart onder de cursor door. | s
r{)é(}l Yalgen

Veel gebruikt is Chart Up volgen (met rechte kaart). Adsgvendel
op 100% aan is, zoomt de kaart automatisch in als u een datailk
van een haventje binnenvaart. In deze stand kunt u niet zoomen ,i
Standaard staat Vergrendel op 100% uit omdat u te weinigiciverz A
hebt (afhankelijk van het aantal pixels van uw monitor) . v

=

hart Up vaolgen

=>

Course Up volgen

Head Up volgen

_ =

Leg Up volgen
Als Automatische Cursorpositie uit staat wordt de GPS cuaysor
een vaste plak (meestal midden op uw scherm) getekendleMe | B Herth up volgen
rechter muisknop/GPS/Zet GPS-volgpositie kunt u deze vaste plﬁﬁ -ﬂ
wijzigen. Als Automatische Cursorpositie aan staat gaatidsor zo
staan dat u altijd zoveel mogelijk kaar voor u heetft. Automatische cursor positie

Palair walgen

Bij Course Up staat de grondkoers naar boven (net als bij Tioindio bij Head Up volgen de
kompaskoers (net als bij een radarscherm). De kaart deamihde, wat handig kan zijn op
rivieren. Bij Polair volgen wordt de kaart zo gedraaid dawiuhel over het water (WOW)
altijd van boven komt.

Let op: Als de route in bewerkmode staat kunt u de Volgmodewjzgen !
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12. Vectordiagram

Een vectordiagram toont grondsnelheid, vaart, wind of stroomeBteren zijn gekoppeld
aan de sturing van NMEA instrumenten of zijn handmatigtstellen door slepen. De
kleuren en waarden van de vectoren komen overeen met deriaststatus bij Navigatie
info (aan te zetten met dé& khop van links). Zie figuur hieronder.

/

Mavigatie-info x /! e ™~
[=] GPS Status
52°05'05.316" N 3° 44'32.826" O
13.61 10.7 e 285° VAR Y
50G DOG COG a
EISAT 8 gebruikt B in beeld hdop 1.4 m ,"I - o :
[=] Instrumentstatus IlI I."
14.3., 0° 281° | !
SPEED LEEWAY HDG |
28.3u 1.1 50.00-
From to slope \
342" [&bs] 55° 0.0°
WIND STREAM UKC
[=lLaylines
[v|LEEWAY [/|STREAM vectorkleuren

Zwart is de grondvector met SOG/COG van de GPS.

Bruin is de kompas vector Speed/HDG afkomstig van Log en Kampas

De hoek tussen zwart en bruin is de Leeway, ofwel dgerbpek

Blauw is de ware en rood de schijnbare wind (in de richtarghet vaantje in de mast).
Groen is de stromingsvector.

Door bij instrumentstatus op de knoppen van bijv. Leeway of Widduigken kunnen
waarden worden ingevoerd, tenzij ze worden gestuurd door een NhdEAMent.

Via beeld/eigenschappen moet men daartoe eerst bij kasteveigenschappen voor ieder
kaartvenster de gewenste vectoren aanzetten. In het méndtlech ook een knop om de
vectoren snel aan en uit te kunnen zetten.

Door indrukken van de knoppen Wind of Stroming kun

u deze waarden ook handmatig instellen of koppelen aan Handmatig
de Grib files of NLtides database. Deze optie niet
beschikbaar als de wind en stroming wordt bepaald uit
NMEA instrumenten.

() GRIB-bestand{en)

Tlp ! . (#) MLTides database
Als u geen windmeter heeft aangesloten, koppel dan T

GRIB windvoorspelling aan het vectordiagram. Dit kan
met de knop Wind bij Navigatie info. Stroming koppelt &
via de knop Stream. Zie figuur rechts.

ok l [ Annuleren
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13. Laylines als hulp bij het laveren
Laylines zijn lijnen met optimale kruiskoers. In
Voyager geven die de grondkoers weer welke u
het beste kunt volgen tijdens het laveren. (in de-
wind kruisen).

5,

U vaart dan langs een layline en gaat pas oversta% e
als de andere layline een boei passeert.

Zie de grijze Laylines gebruikt bij het het ronden

van EZ A op het IJsselmeer in de figuur rechts.

De bakboord en stuurboord laylines kunt u
onafhankelijk handmatig instellen. Over
stuurboord loopt mogelijk uw schip wat hoger.
Als u een polair diagram actief heeft kunt u ook
de Laylines koppelen aan de polair.

4

\\':f— —3——

la0.45
LC 12
=

]

e

De layline hoeken hangen dan tevens af van de wind over text (WOW). Bij meer wind
kunt u vaak hoger aan de wind scherper varen (meer hoogtenyivivel een hogere VMG).

‘I. " 5 S uy g o . D S o !‘_
|| Navigatie-info % 3 o i Pnlairdiagram x|[*
| [2] GPS Status il 5 3 }f J _ <] ! & (=] Actief polairdiagram [First 317 =

;: 52° 46’ 50.688" N 5° 20’ 52.656" O ity oc % ‘x‘mz:zm;m ita VMG WOow CRS STW [T~

il TE 2500 | Vn o S 3.5 7.2  -46.3 5.1

LA L 120 120

* 50G DOG COG g gl 2 4

[EBSAT 8 gebruiks 8 in beeld hdop 1.4 m ‘ G | ; |
[+] Instrumentstatus 5y ® = 1 Zn 1
5.1 -4 254° os :
EEE e _3 E LA BT |
SPEED LEEWAY HDG % < e A 7\,,_\ |
7.2 50,00, | * : N p 188 3
rom slope N i - \ &
.| 95m 5 | oy NS I
WIND UKC L N =
[Laylines p - ®in || a
257° 343° - N | :
430 43 l5 \‘_ 55 7 e
PORT STBD \ N 4 % [Flimterpoleren =
L[E;;A\' DsTR[:r: - ectorkleuren __ 2 5 ‘;\ =) Opname

Het handmatig instellen of koppel aan de polair doet u onderdweat Mavigatie-Info scherm,
bij Laylines (in bovenstaande figuur links). Door op de Layline Haeldp te drukken kunt u
ook de lengte van de Layline instellen. Dit kan ook door heésleget ingedrukte linker

muisknop op het einde van een Layline.
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14. Werken met Routes

Route uitzetten is in Voyager geheel herzien. g ifilese RTETE

Zorg eerst voor de correcte route-instellingen:

Selecteer bij routes/instellingen voor een
zeilboot een standaard polair diagram. Voor

motorboten dient hier <geen polair diagram> te@
staan. Er wordt dan de standaard vaart genomen

zoals u die bij Bestand/Eigenschappen/Schip
hebt opgegeven.

Druk voor het maken van een nieuwe route in
het menu op Routes/Nieuwe Route.

Als u nu op de knoewerk route drukt, klapt
er een knoppenmenu uit waarmee u:

Nieuwe routepunten kunt maken en
tussenvoegen

Routepunten kunt verschuiven

Wind en stroomvectoren kunt instellen

(als deze niet gekoppeld zijn aan Gribs

of NLTides, zie Routebewerktabel/
Opties/ Route instellingen)
Routepunten kunt verwijderen

Een route bewerktabel kunt openen
waarvan u de invoerparameters kunt
veranderen door er op te klikken. Zo
kunt u bijv bij een etappe een polair
weghalen omdat u daar gaat motoren.

Onder aan deoutetabel bij instellingen staat
Opties voor afdrukken, export en instellingen,
waaronder de koppelingen met GRIB en
NLTides.

Bestand Kaarten Instrumenten Mavigatie ‘Waypaints Routes Tre

BB & Sledto b @ @

(57
Qb ;
| : 01-03-2008 16:06:56 € + Ou 00O 00s)

()

-

Cij

L 151011

" 15:04:02

.
Route 8§ -1 h,
14:33:40 (01-03) %

SN

.
By
‘1

Het knoppenmenu kunt u overigens met de ribbeltjes naar iedeemgtevplek slepen.

Als u een route klikt worden gelijk de passagetijden lalggoutepunten getekend en ook de
wind en stroming op de routepunten als deze gekoppeld zijn das &ML Tides.

Voor onbereikbare routepunten worden zowel de passagetijd en denstroming niet
getekend. Deze kunnen immers niet worden berekend.

Als de koppeling echter handmatig staat, kunnen de wind of strodorereenet muisslepen
of via de routebewerktabel worden ingesteld. Ze zijn dargeledppeld aan de passagetijd en

kunnen dus gewoon getekend worden.
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Routepunt )
Een routepunt met wind, stroming en diepte ziet u in de figralts. e
De vectoren die bij een routepunt horen (blauw = windvector, groen = *'1/:35:00
stromingsvector, zwart de LAT diepte) kunnen met de muis worden '/.\l\
vastgepakt en versleept. Tijdens het slepen zullen deleraaan de -
vectoren aan de uiteinden van deze vector worden getoond.

De rode lijn aan de bovenkant van een routepunt geven het getiyfpligpstuwing) op
passagetijd aan. Onderaan staat de zwarte lijn metréepge de diepte. Als deze beiden
t.0.v. LAT zijn gedefinieerd zit het middelpunt van het rputet op LAT hoogte.

Het bovenste streepje is te zien als het wateroppervlaktemberste streepje van de
waterdiepte is de (zee-)bodem. Hiertussen zit de waterhaagiean het dieptewaarde
erboven kan worden aangegeven via Routebeeld scherminstellingen.

Onder het wateroppervlak wordt door een rood ruitje de kieldieegegeven. Deze punt
geeft als het ware een bulbkiel weer. Als deze niet bovéodemdiepte wordt getekend, is
de route daar onbevaarbaar. De kieldiepte is gekoppeld aarpdarmtie op te geven bij
bestand/eigenschappen/schip.

Vectoren creéren
De vectoren zijn wind- of stromingspijltjes en de LAT wdtepten.
Mochten dezen geen lengte hebben dan kunnen deze vectoren worde —_.---.__

gecreéerd door in een bepaald gebied boven of onder het routepunt te .

klikken en vervolgens te slepen een bepaald gebied boven oftwider ~ ¥ = 3
routepunt te klikken en vervolgens te slepen. Zie figuur rechts: i Ry :
Wordt er met de muis buiten de kleine cirkel R geklikt ma@andn de s, D

grote cirkel dan kan een vector worden gecreéerd afhgnkah de
waar geklikt wordt.

Door te klikken en te slepen in het deel met de letterdifdt de windvector
gecreéerd.

In het deel met de ‘'S’ wordt de stromingsvector worden geateée

In het deel met de ‘D’ kan de dieptelijn worden gecreéeede laatste alleen door
verticaal slepen.

In routebewerk mode zit een vectorknopje welke geactiveerdtdigijh om een stromings,

wind of diepte vectoren te kunnen creéren of verstellervddrkomt dat u per ongelijk een
vector verstelt.
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Routebeeld instellingen

Wat er langs en bij een route in een kaartvenst
komt te staan kunt u instellingen bij
Beeld/Eigenschappen, of via de
rechtermuisknop/Eigenschappen. Kies daar vod
Routes en u krijgt het instelscherm rechts:.

Let op: Als u uwHuidige route (gestarte route)
langs vaart., kunt u ook nog een andgesverk

route uitzetten en bewerken.en daarin onderaan in

de Route bewerktabel rechtsonder zelfs de
starttijd variéren en optimaliseren naar de kleing
TTGt (totale tijd om de route af te leggen).

Als u de huidige route aan het bewerken bent, 2
niet de instellingen van Huidige route maar van
Bewerk route van toepassing.

I Algemeen
GPS-cursor
5 Toon routes
@ g Toon routenaamlabels
‘W aypaoinks
| Toon routepuntnaamlabels
& [ Toon afstanden
Routes | -
| H route
Q; Toon passagetijden
te Trajecten Toon WIND, STREAM en diepte
I@ ] Toon WIMD-, STREAM- en dieptelahels
Kaarten [ Toon etappe-infarmatie
. Ip Bewerk route
ijn -
ALS Toon passagetijden
Toon WIND, STREAM en diepte
[ Toon WIND-, STREAM- en dieptelabels
|:| Toon ekappe-informatie
[ Toepassen op alle kaartvensters ]
@ Help (F1) [ oK

| Algemeen Hoofd kaartwvenster | Extra kaartvenster 1 | Extra kaartvenster 2|
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Getij, een wantij oversteken
Met de routetabel van Voyager kunt u bepalen wat de begigemeen
tijd is om een wantij of een ondiepe plek over te steken. 1Bichting:
het NLTides gebied wordt dan rekening gehouden met de
kans op vastlopen.

WIND
Kies in het menu bij Routes, Nieuwe route. Via de
Bewerkroute tabel/Opties/Route instellingen dient u de
stroming en de getijhoogte te koppelen aan NLTides. Voor
zeilboten ook de wind aan Grib. Zie figuur rechts:

Gegevensbron:

Ook dient u uw diepgang bij Bestand/Eigenschappen/SctﬁbﬂE"‘M
te hebben opgegeven, eventueel inclusief een Gegevensbron;
veiligheidsmarge van enkele decimeters.

Bij aanhoudende sterke wind dient u rekening te houden
met windopstuwing. Een waarde hiervan kunt u invoeren
bij Routes/Eigenschappen. Voer voor afwaaiing een
negatieve waarde voor de windopstuwing in.

Gegevensbron:
Druk op de Bewerk route knop en knik de route uit vanaf
uw vertrekpunt, over een wantij naar uw bestemming.

Getijdehoogte

(%) Marmaal

() Omgedraaid

O Geen

(") Handrnatig

(%) GRIB-bestand{en)

C} Geen
() Handrnatig
() GRIB-bestand{en)

(%) MLTides database

O Geen

(#) MLTides database

Voer via de Routebewerktabel de diepte aan voor de routepuntenaartggebied, waar u
zou kunnen vastlopen. Deze diepte haalt u van de kaart. Waedeldieptelijnen gedefinieerd
zZijn. Raadpleeg eventueel de legenda (bij Kaarten). Deegjetatlen met een streepje

eronder zijn boven LAT en dienen negatief te worden opgegeven.

Bij het bepalen van de meest optimale vertrektijd, wordtniekegehouden met wind, stroom
en getij. Kijk hiervoor naar de aankomsttijd en naar de T@i&totale verwachte tijd om de
geplande route af te leggen). Motorschepen kunnen ook naar hettatadistofverbruik

kijken.

Tip: als u in de routetabel een bewerkbare waarde vaorigh wilt gaan gebruiken, zoals

bijv een Getijdestation, klik dan met de rechter muisknopeze evaarde. Zie fig.

TEr . | P |
Getijdestation
Ter zebruik. deze waarde voor alle routepunten

TerscReMng ... 26 20

Gebruikershandleiding WinGPS 4 Voyager, © Stentec Software, 2008 22



Een voorbeeld van een wantij oversteken

Zie hieronder een voorbeeld van het wantij onder Terschefloads gemaakt met versie
4.0.2.0. Deze route staat in bewerkmode zodat na invoer tigtegerameters voor de
ondiepe routepunten, de beste starttijd kan worden bepaald (Eis oaxcler de tabel).

In de routetabel onderaan de figuur is alleen voor de routepuntanl8 de diepte (LAT)
opgegeven, zoals deze vermeld is op de kaart. Dit kan ookaiate linker muisknop
onder een routepunt de diepte uit te trekken (boven het routepunt voor bAV¥esn onder
het routepunt voor onder LAT). Met de muis kunt u ook de LAT dieptdeen.

———————————————)
0 500 1000 m
b
] \
I
21:19:53
| A7

11
T 21:16:46

o Y i A

D
21:11:14

Gt

Routenaan: Route 2

Routepunt  WIND WIND STREAM STREAM Polairdia...  Snelheid LAT-diepte Diepke UK Getijdestation Getijdehoogte. Getijdetijdverschil  Getijdeschaal
[=1 [kn] [°1 [kn] [kn] [m] [m] [m] [m] [ min ]
# 10 246.6 8.3 172.2 0.2 Dehler 44 5.0 0.3 2.8 1.6 Terschellng ... 2.4 20 1.1
8.3 0.3 Dehler 44 5.0 -0.8 6 0.4 Terschelling ... 2
K iz 245.3 6.3 7149 0.5 Dehler 44 5.0 -0.9 1.6 0.4 Terschelling ... 2.5 0 1.1
# 13 244.8 8.3 217.3 0.5 Dehler 44 5.0 0.z 2.7 1.5 Terscheling ... 2.5 20 1.1
& 14 244.0 8.3 2a0.1 0.7 Dehler 44 5.0 0.6 3.2 2.0 Terscheling ... 2.6 20 1.1%
4 2|

Een routepunt kan worden gekoppeld aan een getijde station door ldiklgtecteren in de
routebewerktabel. Tevens kan het tijdsverschil en eerscjadiplfactor op worden gegeven als
correctie. Deze kunnen afgeleid worden uit een reductiekaeze moet dan wel bij voorkeur
t.o.v. LAT zijn gedefinieerd.

Langs de routepunten op ondiepe plekken is een diepte worden ohgewal LAT in
overeenstemming met de kaart. Rond het wantij zijn de diepte de routepunten 10. 11 en
12 negatief. In de tabel zit u de UKC (Under Keel Cleasanils deze kleiner is dan nul,
loopt de boot vast en is de route onbereikbaar en worden er Voetriiantij geen vectoren
en dieptes getekend omdat de passagetijden onbekend zijn.

In het voorbeeld is de starttijd rechts onderaan de talg#kmrzen dat het wantij kan worden

gepasseerd. De UKC van routepunten 11 en 12 is slechts Ojdemslihet varen kan de UKC
langs de routepunten worden vergeleken met die van de dieptemeter
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15. AIS aan de praat krijgen

Als u een AlS-ontvanger aansluit op uw PC toont Voyager alleangen AlS schepen,
Basepoints en Aids for Navigation (bakens) op de kaart. Vardaiie objecten is de
informatie opvraagbaar, bijv. Naam, bestemming en MMSI numimele figuur hieronder
staat linksboven de AlS-informatie van het geselecteertielaigi de Tukker uit de AlS-
targetlijst daaronder. Deze vaart voor Stavoren. Zie ingedamk de figuur verderop.

Bestand Kaarten Instrumenten Navigatie Waypoints Routes Trajecten Logbosk Beeld Help

[Bolfs o oF B |0 ® D 1@ | & | ¥ e
J 52° 58' 05,058" N 5° 36 16,280" O 7dagen ~
2008 Bijgewerke nooit Naam 181004 - sselmeer 0,0 41,2 23° x

SOG DOG COG
SAT 7 cebrie 10 n besid
o

ATS-target informatie x [E——
Naam: DE TUKKER [\ schip Kiassa A |2
vst: 244850000 e p
Calsgn v \
Bestemming:  STAVOREN ‘l
Afmetingen: ~ 38m x 6m (engte x breedte)
9 m 235 (12:4727)

(=) veiligheid

hdop 1,9~

A Om BRG: 2410
TePA:  0s RNG: 10, Snmie

Posite: 52° 52' 56,166 N 5° 21'05,706” 0 L |5 Knokers
Apparast: GPS (1ag= naunkeurigheid) k3
S0 67n HOG: \
cos: s Ror:

Ty Zelscip
Maximale diepgang:  2,0m N Yo
ea: '
Vrachts

stats: Afgemeerd

AIS fabrkcant

<) bm 415 (12:40:10)

AlS-targets x

Type Naam RNG™ 506 |
P ] [

JANHUYGEN 62 o0 &

A schipiasse
A schipKiasse

ALIDASAR 745 00
SAFFIER 865 00
INEVITABLE 8% 00 4

ANTIGUA 1302 00
RV180 1364 00

ARTEMIS 401 00
ATLANTIS "5 00

A
A
A
A
A
A
A
A
A
A
A EMSLAND 1s 01 ¥

Optes ~

Torgets: 16 (12actel) | Geselecteerd: DE TUKKER [244855000] o verse
52959 17,988°N /5% 14 16,099"0 (WGE) <) Dotum: 2632008 Tidk: 12:48:52 (UTC)

AlS-ontvanger instellen

Allereerst dient u bij instrumentbeheer een AlS ontvangerslea OM poort te koppelen
waarop u een AIS ontvanger heeft aangesloten. Vergeatengdudrate van de COMpoort
op 38.400 in te stellen en het lijntje van het AIS blokjarrreet Poortblokje te trekken (slepen
met de rechter muisknop).

Bij Beeld kaartvensters/AIS geeft u op of u op dat ikasster AIS targets wilt zien, en of
AIS schepen bij inzoomen op schaal moeten worden getoond. Zejede@on alles aan.

Als u de Communicatie start dient u bij goede antenne etu@atsAlS schepen op uw
scherm geplot zien als driehoekjes. Of u AIS berichtennbegide met !AIVDM,
binnenkrijgt, kunt u checken met de NMEA monitor onder Instrumeisru op een AlS
target klikt krijgt u alle op dat moment bekende gegevansdat schip.

Via Instrumenten/AIS kunt u de AlS-target lijst aanzettenAlS-informatie opvragen voor
een geselecteerd schip en de AlS-instellingen wijzigen.
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AlS-targetlijst

Via Instrumenten/AIS kunt u een AIS target-list aanzettwegrtop alle binnenkomende AIS
targets te zien zijn. Deze kunt u helemaal zelf inddmr met de rechter muisknop op de
menubalk te klikken. Ook is sorteren mogelijk bijv op afstalwr met de linker muisknop
op het onderwerp. Er komt dan een sterretje bij te staailD target lijst is te verslepen,
kleiner te maken en te docken.

De kleur van AIS schepen kunt u instellen bij Beeld/Eigengoa/Algemeen/Kleuren. De
kleur is een indicatie voor de kans op aanvaring. Een duidelgkébare kleur voor AIS-
objecten is blauw en rood voor die gevaar opleveren (CPA alarm).

AlS-instellingen - Veiligheid

Op ieder kaartvenster kunt u bij
Beeld/Eigenschappen/Kaartvenster/GPS-cursor
een benaderingscirkel rond uw GPS-cursor
aanzetten, om een alarm te krijgen als een schip er
binnen een bepaalde tijd invaart. Er volgt dan
aanvaringsalarm en de cirkel springt van groen
naar rood. De straal van de cirkel (CPA-bereik) en
de tijd (TCPA-bereik) kunt u instellen bij
Instrumenten/AIS/AIS instellingen (zie fig.).

Als de CPA kleiner wordt neemt het gevaar voor
aanvaring toe en dient u van koers te veranderen
of snelheid te minderen. Door een AIS schip door
klikken te selecteren, wordt alle AlS-informatie
getoond. In noodgevallen kunt U et schip
oproepen via het MMSI nummer.

Het CPA alarm werkt ook voor AIS bakens en

voor anker liggende AIS schepen. Voor Classe A

schepen wordt uit de ROT (Rate of Turn) en de

SOG de verwachte koerslijn als draaicirkel op de kaart getelk® minuten streepjes
corresponderen met de ingesteld minuten streepjes varghatssihip.

Voor Class B schepen wordt de ROT niet meegegeven inSibe&kichten en wordt daarom
de verwachte koerslijn als rechte vector getekend.

De statische informatie wordt afhankelijk van snelheiét¢@rsverandering om de 2-10 s

verstuurd om en om op beide kanalen. De update- frequentie @nleslhkanaalsonvanger is
daarom 4-20 s.
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AlS-instellingen - Rlter

U kunt hier opgeven wanneer targets als
verloren moeten worden beschouwd (default 6
min). Er komt dan een kruis doorheen.

Ook kunt u opgeven wanneer de verloren
targets dienen te worden verwijderd..

Als Filter Targets op range wordt aangezet
kunt een en afstand invullen, bijv 10 Mijl,
daarbuiten geen AIS targets worden getoond.
Dit geeft een rustiger beeld en niet de hele
shipping lane zoas in de figuur hiernaast.

De optie ‘Verberg eigen vaartuig bedoeld voor als u een AIS
transponder heeft aangesloten, zoals bijv. de AIS-CTRX @Glass
‘cs’ Transponder in de figuur hiernaast..

Het schip met uw eigen MMSI, zoals opgegeven bij
Bestand/Eigenschappen/Schip, wordt dan niet ook nog eens als
AIS schip op de kaart getekend.

AlS-instellingen — Geavanceerd

AlS-extrapolatie

Bij AIS instellingen kunt u ook AIS-XT (Extrapolatie) instaillewaardoor de beweging van
AIS schepen vioeiend kan worden weergegeven. Zet hierbipbikeur bij
Beeld/Eigenschappen/Algemeen/Scherm de Schermverversihg s{10Hz).

Als AIS-XT aanstaat wordt dan de meest waarschijnlijke
positie van een AlS-schip getoond. Eventueel ingezoomd
op schaal, zoals in de figuur rechts. Hierdoor blijft bij ook
de onderlinge afstand van een sleep constant.

Als AIS-XT uitstaat wordt de laatst binnengekomen positie
getoond. De afstand tussen een sleper en gesleept schip
varieert hierdoor sterk, omdat beiden op verschillende
tijdstippen AIS berichten uitzenden.

U kunt de extrapolatietijd beperken, bijv. tot 1 minuut. Al& eminuut geen bericht is
ontvangen wordt de target op de laatste ontvangen positie geplot.

Niet ieder schip verzendt een ROT waardoor de extrapolatenalecht vooruit kan worden
weergegeven. Als echter bereken ROT aan staat, beMagager de ROT uit de
veranderingen van de COG en waardoor een cirkelvormige voordiaeldekan worden
getekend, welke wordt gebruikt voor extrapolatie.
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16. Gribfiles voor weer en stroming

Via Navigatie/Grib-beheer kunt u bij Download een Bron defea. Dit zijn:
- Grib.us met een maximaal 7-daagse weersverwachting (wingJagg&ichtdruk) van
een instelbaar gebied, voor eenvoudige selectie standaard gekappdiet hoofd
kaartvenster. Als dit erg klein is wordt een minimum Gslgebied gedownload.

- BSH voor een 3-daagse stroming verwachting in Duitse Bocht,dxeeren de
OostzeeZie: http://www.bsh.de/aktdat/modell/stroemungen/stroegspakete.htm
- U kunt ook andere standaard Grib files als bron opgeven, bijver&iORA.

Bestaande bronnen kunt u in Grib-beheer selecteren en decUpdgt snel bijwerken. Klik
hiervoor op de Grib balk zodat deze blauw wordt en de Update kritthade wordt (zie fig)

Op de Nomads-server van de NOAA staat een verzamelingriadesde verschillende GRIB-
files die zij aanbiederhttp://nomads6.ncdc.noaa.gov/ncep_data/index.lideimeest
interessante files zijn die onder het kopje 'Forecasts'. $daatr onder andere GFS bij, dat is
het model dat UGRIB ook gebruikt.

Bij Grib beheer kunt u eventueel een correctiefactor opgevetieobdm Grib wind naar een
andere hoogte te transformeren.
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Grib Control

Bij Grib control vindt u alle variabelen die bij
Grib beheer zijn aangezet. Ook kunt u hier
NLTides database aanzetten met getijstroming
van de Nederlandse kustwateren.

Als Grib control schermpje aan staat kunt u met
de linker muistoets een kruisje opde kaart
klikken. Op deze plek kunt u van 2 variabelen
grafiekjes met het verloop in de tijd laten zien.
Selecteer hiervoor de knopjes onder L en R.

Op de tijdas staan de dagen overeenkomstig alle
GRIB files die geselecteerd zijn bij GRIB-
beheer. De huidige tijd plus de offset van de
tijdsbesturingsbalk, wordt als lijn aangegeven.
Met de muiscursor kunt u het verloop van de
variabelen in de tijd bekijken.

Let op: Het kruisje kunt u niet zetten als de routebewerkmod¢satinals het kruisje buiten
het Grib-gebied valt, kunnen er geen grafiekjes worden getekend

Met de vinkjes kunt u aangeven of u Windvectoren, Luchtdruk (isobarem@erslag op het
hoofdkaartvenster wilt tonen. Ook kunt u NLTides stroming zichtheeken en het interval
van de isobaren instellen.

Bovenaan staat een schaalfactor waarmee u eventueal Beeld/Eigenschappen ingestelde
lengte van alle pijlties kunt aanpassen.

Opmerking: De neerslagwaarde in mm/uur is een gemiddeldesenagroot landopperviak
en geen locale waarde. Tussen de regenbuien door kan best dhigmms
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Stroming
Als u NLTides en alle BSH Gribs aanzet wordt in Voyagénbégende gebied gedekt, met
betrekking tot getij-stroming. De BSH verwachting is 3atagooruit. NL Tides onbeperkt.

Gebruikershandleiding WinGPS 4 Voyager, © Stentec Software, 2008 29



17. Werken met polair diagrammen(voor zeilers)

Wat is een polair diagram?

De maximaal te zeilen snelheid van een zeilboot bij

verschillende windsnelheden kan men vastleggen in
een zogenaamd polair diagram (polair vanwege de

windhoeken).

In een polair diagram wordt de vaart (snelheid door
het water) van een zeilschip weergegeven. Langs
ljnen van gemiddelde windsnelheid kunt u de vaart
bij een bepaalde windkoers aflezen (bijv. halve
wind, aan-de-wind, ruime wind en voor-de-wind).

Als men eenmaal een polair diagram heeft kan met
het gebruiken om tijdens het varen de snelheid in
het schip te houden. Wel moet hiervoor minimaal
een GPS en een Windmeter zijn aangesloten op de
laptop.

Voyager toont met balken het verschil met de
maximaal te halen snelheid door het water (STW
rechts) en de In de winde snelheid (VMG links).
Als de kleur blauw is zit u boven de 100% en rood
eronder. Als u bij het kruisen in het rood komt
maakt u minder hoogte dan mogelijk is volgens uw
polair diagram.

Met de knopTonen in polairdiagram kunt u 0.a. de actieve waypoiainzetten. Dit is de
windkoers die u moet sturen om bij het volgende routepunt te k@pesen te bezeilen
koers).

Als er een wind en stromingsverwachting bekend is (Griddldndes) kan het polair
diagram gebruikt worden om passagetijden langs routepunten nauyekearberekenen. De
snelheid over de grond hangt immers af van de zowel de toegemsnd en stroming.
Meer zekerheid over de verwachte aankomsttijd (ETA)tesaard belangrijk voor
toerzeilers.

Als er eenmaal een route op het scherm staat kan menatezridig optimaliseren, door
met de routepunten te gaan slepen en de zo de snelstecroumgen. Winst voor
wedstrijdzeilers.

Hoe kom ik aan een polair diagram?

Voor een groot aantal zeilboten worden (IMS/ORC) polair diagrammeegeleverd.
Als uw type zeilschip erbij is kunt u een stentec polaigrdien (spd) file eenvoudig
importeren, vidBestand/Importeren/Polair diagrambestanden

De spd files vindt u o0.a. in de m&pogam files/Stentec/WinGPS/4Voyager/Polars

Gebruikershandleiding WinGPS 4 Voyager, © Stentec Software, 2008 30



Uw polair diagram kunt u bekijken vidavigatie/Polair diagram.

Met Navigatie/Polairdiagram beheerkunt u zelf een polair diagram intypen of bewerken
vanuit bijv een IMS tabel. U kunt bijv rijen invoegen van bégmavindkoers.

Met de knop Opnemen (onderaan het polair) kunt een polair diagraowaigen schip
maken. Naast uw GPS dient u een NMEA windmeter aaniterslen liefst ook nog een
kompas en log om te corrigeren voor drift en stroming.

Ideaal is een gebied zonder stroming en langzame windster&t@sr

De procedure is als volgt:

Kies eerst een standaard polair wat bij u schip pastakraen grof polair met Polair
Diagram beheer. Belangrijk is welke windhoeklijnen u defni, want langs deze moet u
gaan zeilen. De vaart-windkoersvector in het polair diagramdelmntiken om contante
windkoers te sturen.

ZetOpnemenaan, en zeil op zo constant mogelijke maximale snelaegs verschillende
windkoersen (aan de wind, halve wind etc). Aan het eindlessessie zet u het opnemen uit
en slaat u de opname op. Noem de bestandsnaam bijv. BFT4_01.dprha@rsende
windsterkte aan te geven (in dit geval Beaufort 4).

Herhaal dit voor alle windsterkten die u in het polair ciagmilt hebben.
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Zet de Polair editor aan. Zie figuur rechtsonder. Deze toofijeetan de vaart als functie
van de windsnelheid, bij langs een lijn van constante windkbens{5 graden).

De opgenomen ruwe dpr file wordt als een wolk groene punten polet diagram en de
editor getoond.

Met een instelbaar filter kunt u de niet
constante punten eruit filteren zodat u in de
editor per windkoers een smallere puntenwolk
krijgt. Zie de niet en wel gefilterde opnamen
op de volgende bladzij. De polairkromme

kunt u handmatig zo goed mogelijk passend
maken met de gefilterde meetwaarden.

Als resultaat krijgt u mogelijk en
asymmetrisch polair diagram door de vorm
van uw onderwaterschip, belading of
zeilvoering. Ook kan asymmetrie ontstaan
door meetsensoren. Bijv door een windmeter
welke beinvlioed wordt door de Upwash (top
omstroming) van uw grootzeil.

Toerzeilers word aangeraden om de asymmetrie eruit te ealeet een symmetrisch polair

diagram te werken. Dit kan door optellen van de bakboor en studrlvweaarden en dan door
2 delen in de matrix van polair waarden..
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Niet gefilterde opname Gefilterde opname
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18. Vooruitkijken met het tijdschuifje

Als vierde dimensie beschikt Voyager over een handig tijdsehwdjarmee u zowel de
ontwikkeling van de AlS-verkeerssituatie als weer en stromaings uw route kunt
beoordelen.

Er zijn 3 instellingen: Een tijdverschuiving t.o.v. de Huidige (boven) voort het langs varen
van een route, vaste tijd (midden) voor planning en Route (onder).

Bij Route tijdbalk loopt van het begin tot het eind van degizbare) route. Dit kan zijn tot u
vastloopt op een wantij of tot een routepunt waarvandaan de retiteeer bezeilbaar is.

Het beoordelen van een AIS verkeerssituatie kan natuuitigrabij Huidige route en ook
alleen als AIS extrapolatie aanstaat.
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19. Routeren met wind en stroom

Hieronder een voorbeeld hoe u een route met een First 31. 7nvaidéh naar Skegness (en
terug) optimaliseert voor een bepaalde vertrektijd. Zorgidke Grib weersverwachting heeft
bijgewerkt en dat bij de wind/stroming standaard gekoppeld is dbaru&resp. NLTides

Selecteer nieuwe route en zet het vertrekpunt in [IJmuident @mldeunt in Skegness. De
route is nu een rechte lijn en mogelijk niet te bezeilen.

Klik in het midden een routepunt en versleept dit zodat dit purilb&an worden en de
aankomsttijd (ETA) op bij het eindpunt zo vroeg mogelijk is. ®okt u hiervoor de TTGt of
de ETA uit de routetabel gebruiken.

Voeg punten toe en minimaliseer de ETA door verschuiven. &etlegonderlinge afstand
van de routepunten is ongeveer 50-100% die van de Grib windvaantjgsefopvater).

De optimale route IImuiden-Skegness. Let op de draaiende winddamgstepunten!

‘s Nacht terug met ruime wind. Let op dat de Grib windvaanjerden getekend op het
tijdstip van het rode bootje, dat u kunt aansturen met de schuifevijdbalk
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20. Gebruik van het logboek

Als u een reis gaat maken kunt u deze volledig documentegede html logboek-functie
van WIinGPS 4. De reis kan bestaan uit verschillende routes.

Voordat u op reis gaat, maakt u een nieuw logboek aan. Oplegliek en geeft via
bewerken het de juiste naam. Het logboek dat actief &, atalerop de balk van WinGPS 4
vermeld.

Voeg bij het informatieveld gegevens toe van schip, bemammingestemming. Geef ook de
tijdseenheid van de de automatische logboekfunctie op. Voeitsrs op de meren is om
het kwartier een mooie waarde en voor een meerdaagsardist uur. Op deze tijdstippen
wordt dan automatisch de tijd, positie, snelheid, koersied (\ndien deze aanstaat)
opgeslagen in het logboek. Zie als voorbeeld een stukje automiatigyen uit het logboek
van de Sunday Egg van Wim van der Berg.

L # $% & | '& & ()*

%, - %)

e B B B B B B e

1 %)

w | =

Indien de automatisch te loggen gegevens niet bekend zijn wordégeteid uit een
voorgaand tijdstip. Er staat dan een vraagteken achtedeABPS uitgevallen is worden de
logboek gegevens hiervan in het rood geplot, net als de meldingi@®@gallen in het
navigatie-info schermpje.

Als u een route start of stopt, dan wordt dit vermeld indgboek. Ook wordt automatisch
vermeld wanneer en op welke afstand de routepunten gepassedethw

Ook is handmatige logboekinvoer mogelijk. U kunt hier tekst, @aah links invoeren.

Als u bij logboek op Ingave drukt wordt er een rechthoekig logboek#nigaon op uw
huidige positie langs uw traject getekend. U kunt nu logboek gegawaesen. Door hier op
te klikken opent het logboekinvoerschermpje met de opgegeven inieriat
navigatiegegevens van de handmatige invoer kunt u zelf bewerken

Rechts van de logboekinvoer-regels staan de woorden: bewer&f irekwijder. Door hierop
te drukken kunt u tekst, foto’s of internetlinks (URL) toevoegenn®eggatiegegevens van de
automatische invoer en routepassages zijn niet te bewerken.
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Een actief logboek start automatisch weer op als u uw laygep opstart, tenzij u dit
voorheen bewust heeft afgesloten. Een nieuw gestarte routegesvdon bijgehouden.

Een afgesloten logboek kunt u gewoon weer openen en uw nergekieervolgen. Ook is het
te bewerken of af te drukken.

Ook exporteren als html-bestand is mogelijk, waardoor het manhtsnetbrowser kunt
openen. Het is zelfs direct op uw website te plaatsenkOatku met Word het html-bestand
inlezen en het logboek verder bewerken.

Tip! Als de vectorknop aanstaat en de windvector wordt getoond, waelbd& in het
logboek opgenomen als automatisch loggen aangezet bij de logbo#ingestd
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21. Een eigen waypoint-database opzetten

Waypoint-typen en groepen

Maak uw eigen WP-database door boeien te klikken op de kaarkubble waypoint lijsten
van Internet (zoaleww.filo.nl) als GPS file importeren.

Voor ieder waypoint dient u het juiste type aan te geveniygenis gekoppeld aan een
bepaald icoontje, zoals een rode ton of een wrak. De melastikie kaart-icoontjes worden
daartoe meegeleverd. Bij opstarten is er slechts één stdrigpa aanwezig.

Het maken van nieuwe waypointtypen gaat als volgt:

Selecteer bij Waypoints/Typenbeheer op Toevoegen. Het waypointhgmtecherm opent
nu. Druk op Icoon openen en het volgende scherm verschijnt. @elbideeen icoon en geef
de type naam op. Gebruik de schuifjes om via een cirkelfposiéie van het icoon op de
kaart te definiéren.

U kunt ook eigen icoontjes aanmaken tot zelf 64*64 pixels in bmgadiormaat. TGA
formaat heeft de voorkeur omdat deze ook transparant kunnen zijn.

Hierna kunt u een via de menuknop Bewerk Waypoints aan de slagt€gr een gewenst
type en geef waypointnamen en subnamen. Vervolgens kunt u de nvayp@ints indelen
in Waypoint-groepen en deze al dan niet zichtbaar maken o@denket Waypoint-
groepenbeheer.
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22. Importeren, exporteren en back-up

Importeren en exporteren van Waypoints

Waypointlijsten in tekst formaat, GPX formaat of WinGPi&rfair formaat kunt u eenvoudig
importeren en exporteren. U kunt hiermee een eigen waypoirddatdsen en deze delen met
andere WIinGPS 4 gebruikers of van uw PC thuis naar uw nalégatip. Op bepaalde
websites kunt u boeienlijsten vinden welke u in WinGPS 4 Vaylagret importeren. Google
Earth leest GPX trajecten.

De kolommen van het (ASCII) tekst formaat voor im/exporteren Waif indelen en
opslaan voor hergebruik als waypointprofiel. Zie onderstaand voorbeeld.

Back-up

Een professionele back-up functie voorkomt verlies van gegewenstellingen, zoals
waypoint- en routedatabase, trajecten en kaartcollebtéesen crash kunt u snel weer aan de
slag. Via het exporteren en op een andere PC importeneimetdVinGPS 4 databestand kunt
uw instellingen delen met andere gebruikers.
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Ondersteuning

23. Tips voor gebruik

Beginnende gebruikers wordt aangeraden de Start Up Sheet goegkte @ ze is te
vinden in de CD-doos, op de CD, of te downloaden van
www.stentec.com/gpsfreeware.html

Zorg ervoor dat u altijd eerst aéeuwste versiesnstalleert van WinGPS 4 Voyager
en DKW Builder. Uw mogelijke probleem kan hiermee al pijjgelost en onze
helpdesk kan u dan optimaal adviseren.

Updaten van 4 Voyager is erg eenvoudig via Stentec’s Progaadpdate Service.
Hiervoor vindt u in het Menu/Help de opi®ek naar updates Wel dient uw PC
online te zijn. Updaten kan ook via een WinGPS 4 Voyagerevefseen andere
online PC.

Als u zonder NMEA kompas vaart (bijv. alleen de GPS),eekakrs (HDG) van uw
bootje staat scheef.o.v. de grondkoers en het traject, zet dan met de knoppédreta
Navigatie-infoscherm het zog (Leeway) en de strominge&at) op nul, zodat de
HDG gelijk is aan de COG.

Maak via Menu/Kaartenbeheer vooraf kaartcollecties aamNeen de kaarten die u
nodig hebt Tijdens het varen kunt u snel de juiste kaartcolleetiecteren.

Om stroom te besparen kunt uw scherm uitzetten. Bij hetkiagiten van een
laptopscherm blijft de communicatie doorlopen als deze aanstond.

Raadpleeg voor het aansluiten van een AIS ontvanger de Gebhaikdleiding
SR161/162 AlS-ontvangers met WinGPS 4 Pro. Deze is ook geldigleddoyager
en op de GPS-freeware paginavepw.stentec.conte downloaden.

Zet de Routebewerkmode uit als u van volgmode wilt veranderen
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24. Het oplossen van problemen
Communicatieproblemen oplossen

Communicatie met instrumenten werkt niet Check of het volgende gedaan is:
Maak bij Instrumentenbeheer een Instument en Compoort aamaditedeze door een
lijn te trekkenmet de muis, stel de eigenschappen van beiden in @rexchiet
instrument. Met de NMEA monitor kunt u zien of u berichten ontvahgerstuurd.
Zoniet check dan of de instellingen in het menu van uw instruoeerdct zijn, of de
verbinding juist is en of een eventuele driver goed geirstallis.

Als eenCOM poort niet zichtbaar is in de Instrumentenbeheer, kan het soms helpen
om bij Apparaatbeheer/ Poorten deze COM poort te selectet@p@eavanceerd het
Compoort nr aan te klikken, niet te wijzigen, maar gewoon opeOd¢ukken.

Als de COM poort niet gevonden wordt kunt u last hebben van heEZegvende
Muis probleem (alleen bij XP/Win2000). Installeer dan de COM poort Pluy Pla
blocker (te vinden op uw WIinGPS 4 CD of op onze GPS-freewarag)ag

Als desondanks er nog geen COM poort wordt gevonden terwijl dezaistel
geinstalleerd is, dan heeft mogelijk esrder programma deze COM poort in
gebruik. Dit kan een ander GPS programma zijn, bijv Hyper temimmaar ook bijv
een verkeerd afgestelde Kaspersky virusscanner of bij\G8&hprogramma. Spoor
deze op door uitschakelen van de lopende processen (éénmadi D&l onder XP).

Als er bij Navigatie-info veel satellieten in beeigh maar te weinig in gebruik voor
een 3D-fix, leg dan de GPS op en plek waar dezer dan de helft van de hemel
ziet, en vrij van storingsbronnen zoals PC of GSM. Polyesteout is goed
doorlatend voor GPS straling, metaal niet.

Check of de bedrading is goed aangesloten u een inbouw-GPS gebeugkote
aardspanningsverschillen tussen de ground (-) van GPS enéle geort van de PC
(pin 5), kunnen de NMEA-communicatie verhinderen. Een goede aarainde PC
of een optische ajalvanische scheidingan dan een oplossing zijn.

Als hetlampje van een GPS-muishiet brandt is deze meestal stuk en dient te worden
vervangen. Check voor dat u een USB GPS-muis of USB tal 8abiel vervangt

eerst of de driver wel goed geinstalleerd is, en veewgdentueel een oud type driver
en installeer in plaats hiervan een nieuwe (bijv de PrdBia3).
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Andere problemen oplossen

Als online activeren, updatenvan WinGPS 4 Voyager, of het bijwerken van 1800-
serie kaartensets niet werkt, check dan uw internetverbiedirsghakel eventueel
tijdelijk uw Firewall uit.

Achter eerproxy-server werkt het Kaarten bijwerken niet. De BaZ file
update.package is echter ook te downbloaden via de BaZ UpdaitseSsgina op
stentec.com vanuwww.stentec.com/anonftp/pub/baz/

Als uw kaartbeeld in de war is of onscherpmoet mogelijk de kaartvolgde worden
hersteld. Activeer met de rechtermuistdeesstel Kaartvolgorde. Voer deze actie
meteen uit als u Naar Voorgrond of Naar achtergrond niet meeg heldt om
kaartvolgorde problemen te vermijden. Overlappende overzichtskaay
kaartbeheer uitschakelen kan ook helpen.

Om de bedrijfszekerheid te garanderen is in WinGPS 4 gerggamma’s de optie
Standaard Instelling Herstelleningebouwd. Deze instellingen worden hiermee
grotendeels zoals na de eerste keer installeren. Allemstlementbeheer instelling
bijven gehandhaaft. Dit herstelscherm komt alleen naanvals WinGPS 4 Voyager
niet correct opstart bijv na een crash. Na het opnieuwlgrstean taal, tijdverschil,
eenheden, en na detecteren van de GPS is uw PC weet geoe@avigatie.

Het herstellen van de standaardinstellingen na een crakhniet als deze na het
opstartscherm plaatsvindt. Mogelijk helpt in dat geval handreatigdeel of alle
instellingen te herstellen via regedit, door via de StartWindows/Uitvoeremegedit
in te typen. Duk vervolgens op de plus (+) van resp:
HKEY_CURRENT_USER/Software/Stentec/WinGPS/4 Voyager. Dodrdee
rechtermuisknop 4 Voyager te verwijderen worden alle eigeellingien vervangen
door de standaard instellingen, ook die van uw instrumenten. Dagtelataan onder
NavMsgDeviceManager.

Als hetscheepje scheef t.0.v. de koessaat en u geen kompas gebruikt, zet dan onder
aan het Navigatie-info scherm de vinkjes van de Leew&$teeam uit, zodat de HDG
gelijk wordt aan de COG.

Als geen Kompas maar wel een Logangesloten is, kan de HDG meestal niet goed
bepaald worden. Het scheepje en de windvector kunnen dan abe kgudraaien. Er
wordt aangeraden het Log uit te zetten in bij instrumentbeAéewel de
kompaskoers gemeten wordt en de Log niet goed gecalibreerdadataifwijken door
helling kan het ook raadzaam zijn de Log uit te vinken.
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Mocht WinGPS 4 Voyager een error melding geven probeer dezsodarel mogelijk
aan onze helpdesk door te geven. Online gaat dit geheel ailstdmbk wordt bij een
error report gevraagd de omstandigheden goed te beschrijveerditavorden
opgeslagen in een error report, deze kunt u eenvoudig vindstakijAlle
programma’s/ WinGPS 4 Voyager/Help/Open instellingen magn eventueel bij
thuiskomst mailen nadrelpdesk@stentec.conVanaf versie 4.0.2.4 kunnen onze
ontwikkelaars goed de fout in de code opstoren en verhelpem inieuwe update van
WinGPS 4 Voyager.

Voor vragen en opmerkingen kunt u een e-mail sturenh@pdesk@stentec.corkleer
informatie over GPS-navigatie of digitale kaarten vindivww.stentec.comOp onze
GPS-freeware pagina vindt u o.a.handleidingen, folders,rdrere hulpprogramma’s.
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Bijlage: Gebruikte navigatietermen en afkortingen

AIS
Baudrate
Chart Up
COG
Course Up
CPA
CTS
DOG
DTG
DTGt
ETA
GPS
HDG
hdop
Head Up
IMO
Leeway
Leg Up
MARPA
NMEA
North Up
PORT
ROT
RPM
RSA
SAT
SOG
SPEED
STBD
STREAM
TCPA
ToR
TTG
UKC
VHF
VMG
WGE
WIND
Wind Down
Width
WOWwW
WP

XTE

Automatic Identification System

Aantal bits per seconde

Originele stand van de kaart met de tekst vaak horizontaal.

Course over Ground, grondkoers

De kaart gedraaid met grondkoers naar boven staat gericht.

Closest Point of Approach, naderingsafstand van een AIS of RMABbject
Course To Steer, de te sturen koers naar het volgende waypoi
Distance Over Ground, de totaal afgelegde afstand [hijgs een route)
Distance To GO, de af te leggen afstand naar het volgesngmint
Distance To Go total, de nog af te leggen afstandhedaatste waypoint.
Estimated Time of Arrival, de geschatte aankomsttijthddtijlaatste routepunt.
Global Positioning System

Richting van de koerslijn

Horizontale gemiddelde GPS nauwkeurigheid

De koerslijn (heading) staat verticaal, zoals ook opadar.

International Marine Organisation

Winddrift ofwel de hoek van het zog met de koerslijn

De routelijn staat vertikaal met het volgende routepunt (wayplbovenaan.
Mini Automatic Radar Processing Aid

National Marine Electronics Association

Noordgerichte kaart

Bakboord

Rate of Turn, draaisnelheid

Toerental

Rudder Sensor Angle, roerhoek

Satellietstatus met 2D of 3D fix, Satellieten in géktr Satellieten in beeld
Speed over Ground, Snelheid over de grond

Snelheid door het water in koersrichting (HDG)

Stuurboord

Ware stroomsnelheid en richting (t.0.v. de grond)

Time, Closest Point of Approach

Time of Route, de tijd gevaren langs de route

Time To Go, de tijd die u nog moet gaan naar hetevalg waypoint.
Under Keel Clearance, afstand tussen kiel en grond

Very High Frequency

Velocity Made Good, de snelheid in de richting van lédende waypoint
Kaartdatum WGS84

Windsnelheid en richting (ware wind of schijnbare wind)

De wind over het water vector staat vertikaal, nebilsen polair diagram.
Lokale breedte van ideale routelijn

Wind over Water. De wind die de zeiler vaart geeft.

Waypoint

Cross Track Error, de afstand tot de ideale routelijn
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Stentec Software contactinformatie

Stentec Software B.V.
Harinxmastr. 29

8621 BJ HEEG (Friesland)
Nederland

Tel: 0515 443515
Fax: 0515 442824

Website:.www.stentec.com

Online Shopwww.stentec.com/shop
Algemeenl:stentec@stentec.com
Technische vragemelpdesk@stentec.com

In onze winkel in Heeg geven wij advies over GPS-navigatiebaard. Onze nieuwste
simulatie en navigatie programma’s zijn er verkrijgbdawens installeren wij onze
navigatieprogramma’s, digitale kaarten en GPS hardwausvdpC of PocketPC, zodat u met
een compleet werkend systeem tevreden onze winkel kunt verlaten

Voor het oplossen van moeilijke problemen is zijn de programsneur ons
ontwikkelingsteam door de week binnen handbereik.

Heeg ligt 10 km vanaf Sneek aan het Heegermeer. OnzehiimKeeqg is te bereiken via
Sneek en 1JIst, of vanaf de A7, afslag Woudsend, links&fdspmerts. Met de boot zijn wij
via het Heegermeer te bereiken. U kunt aanleggen in dev@ibaven "Heeger Wal".

Voor als u met uw GPS komiit 52° 58.159' E 005° 36.342WGS84).

Raadpleeg onze website voor de openingstijden.

Www.stentec.com
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